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Resumo

O objetivo é criar um ambiente de simulacdo 3D utilizando o software Matlab para
aplicacdo dos controladores repetitivos e ressonantes na estabilizacdo de plataformas
maritimas. A metodologia inicia-se com um embasamento tedrico e revisdo de literatura

e, em um segundo momento, estas ferramentas seréo aplicadas na criacdo do ambiente
virtual de simulacdo, gerando uma série de resultados que serdo analisados criticamente.
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